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Система керування вогнем (СКВ) для легкої броньованої техніки включає в себе комплекс технічних засобів 

та процедур, спрямованих на підвищення точності стрільби та ефективності ураження цілей. Основні 

компоненти такої системи можуть включати в себе: оптичні та тепловізійні датчики, приціл, системи стабілізації, 

електронні обчислювальні блоки, комунікаційні засоби, системи автоматичного наведення [1]. 

Проведено аналіз інформаційних джерел за напрямком розвитку СКВ та встановлено основні шляхи 

підвищення СКВ військової техніки [1 – 4]: 

1. Використання сучасних технологій наведення: 

 використання лазерних систем для точного визначення координат цілі та вказівника для коректного 

наведення вогневих систем СКВ; 

 використання супутникової навігації для поліпшення точності геолокації та наведення. 

2. Розвиток систем автоматизованого прицілювання: 

 використання термальних та інших оптичних технологій для покращення видимості та точності 

прицілювання, особливо в умовах обмеженої видимості; 

 інтеграція радіолокаційних та РЛС-подібних технологій для точного визначення координат об'єктів. 

3. Удосконалення систем визначення відстані: 

 розробка нових та точних лазерних далекомірів; 

 розробка нових алгоритмів, що забезпечують швидку та точну обробку даних в реальному часі. 

4. Інтеграція штучного інтелекту (ШІ) та машинного навчання (МН): 

 оптимізація стрільби: ШІ для підвищення точності стабілізації озброєння та покращення алгоритмів 

коригування траєкторії стрільби; 

 системи автоматизованого визначення цілей: використання ШІ для розпізнавання образів та 

автоматичного визначення цілей. 

5. Корекція балістичних впливів, а саме застосування технологій, що враховують вплив атмосферних 

умов на траєкторію польотів снарядів. 

6. Покращення супутникової системи наведення. 

7. Стійкість СКВ до електромагнітних перешкод. 

Підвищення точності можна досягти як за рахунок удосконалення методів та засобів вимірювання, так і за 

рахунок вдосконалення обчислювальних алгоритмів. Це дозволяє забезпечити задану точність менш 

витратними, проте не менш ефективними способами.  
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